
Typexempel på en robotpalletering från PEAL i en lokal 
där utrymme är en bristvara.

- Säckkondi�onering för a� säcken ska vara välformad.
- Robothanterad arkläggning från arkmagasin.
- Pallmagasin för 15 pall, roboten plockar och placerar.
- Helautoma�sk sträckfilmning av den färdiga pallen.
- Vinkelväxel för utrymmessnål pallbuffertering 
  (upp �ll 15 färdigemballerade pallar)

PEALS robotpalleteringsystem är 

komple�a lösningar från säck in �ll 
emballerade pallar ut. Varje case är unikt och 
med vårt modulära system anpassas 
palleteringen �ll de rådande förhållandena.

Vi har valt a� arbeta med Japanska Okura som uteslutande �llverkar robotar för palletering 
och depalletering. Den specialiserade konstruk�onen har en axel mindre än en tradi�onell 
industrirobot och har därför lägre underhåll och färre rörliga delar. 

Okuras styrsystem och mjukvara för programering av roboten är helt utvecklat för palletering 
och depalletering med färdiga pallmönster,  överskådlighet och enkla operatörsjusteringar.




