Typexempel pa en robotpalletering fran PEAL i en lokal
dar utrymme ar en bristvara.

- Sackkonditionering for att sécken ska vara vélformad. < \\/?
- Robothanterad arklaggning fran arkmagasin. pPr—_ \//’ \\\///
- Pallmagasin for 15 pall, roboten plockar och placerar. P /\7 \/;
- Helautomatisk strackfilmning av den fardiga pallen. . \/:/f\ — e
- Vinkelvaxel for utrymmessnal pallbuffertering = = - - ;V;

(upp till 15 fardigemballerade pallar)

N
PEALs robotpalleteringsystem &r
kompletta l6sningar fran sack in till
emballerade pallar ut. Varje case ar unikt och
med vart moduldra system anpassas
palleteringen till de rddande forhallandena.

Vi har valt att arbeta med Japanska Okura som uteslutande tillverkar robotar for palletering
och depalletering. Den specialiserade konstruktionen har en axel mindre dn en traditionell
industrirobot och har darfor lagre underhall och farre rérliga delar.

Okuras styrsystem och mjukvara for programering av roboten &r helt utvecklat for palletering
och depalletering med fardiga pallmonster, dverskadlighet och enkla operatorsjusteringar.

PEAL har levererat palleteringssystem med Okuras robotar sen 2004 och vi har aterkommande kunder dar vi fatt
fortroendet att ta fram |6sningar till deras andra fabriker och linjer. Alla robotar &r fortfarande i drift efter 13 ar.

Beroende pa kapacitetskrav i palleteringen sa anvander vi antingen okuras senaste robotgeneration Ai700
eller Ai1800. Den nya generationen har fatt overflodeskammare for fett som skyddar servomotorerna och
en ny planetvaxel i robotfoten har maojliggjort battre kabeldragning, anslutningar med IP65 klassade Harting-
kontakter och battre dammtéatning. Alla forbattringar har lett till en hallbarare robot med hdgre lastkapacitet.
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Okura Ai700

- 700 cykler per timme.

- 140kg last eller 160kg last med extra motvikt (inkl. verktyg)
- 2.5kW inkopplingseffekt

- Gen VIl styrskap med nya funktioner och ¢kad sakerhet
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Okura Ai1800

- Hoghastighetsrobot med 1720 cykler per timme.

- 160kg last (inkl. verktyg)

- 6.5kW inkopplingseffekt

- Gen VIl styrskap med nya funktioner och ¢kad sakerhet

www.peal.se
Tel: 042 — 151470 o Fax: 042 — 201959

E-mail: bagging@peal.se




Slidinghand-verktyget ger ett stod
under hela sacken sa att formen inte
andras och placeringen pa pallen
gors i en mjuk sidoforflyttning. Detta
ar ofta I6sningen for att hantera l6st
packade sackar eller sackar med
flyktiga material och fortfarande fa
snygga raka pallar.

Sdckkonditionering

\

For att sakerstalla att sackarna ar
likformiga och har de tilltdnkta matten
sa krévs ofta sackkonditionering.
Variabler som styr vilken |6sning som
kravs ar till exempel material som
binder mycket luft som maste pressas
ut ur sacken, droppformade sdckar
direkt ut ur sackfyllningsmaskinen
eller sackar som blir knuffade sidleds i
transporten till palleteringen.

Pall och arkhantering

For att Oka kapacitetenien
palleteringsanlaggning kan man
anvdnda sig av ett pallmagasin med en
transportor. Behdver man istéllet spara
plats sa later man roboten plocka
pallar fran en pallstapel med hjélp av
ett extrautrustat robotverktyg.
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Baghand-verktyget ar lampat for de
flesta sacktyper och material. Bade
baghand och slidinghand kan
extrautrustas med vakumsystem fér
arkhantering, pneumatiska armar
for pallplacering och pressplatta for

Okura styrsystem - RC gen VI

Okura har utvecklat en ny generation styrning till den nya
Ai-robotserien. Nyheterna ar manga, speciellt inom sakerhet.

VLD - Load Variation Detection

Roboten kanner av om en rorelse har en lastvariation fran
snittet.Da ar antagligen nagot fel och roboten avbryter
rorelsen omedelbart. Detta minimerar skadorna pa
produkter, robot och vad den kolliderar med.

ALC - Area Limit Control

Servomotorerna ar utrustade med dubbla encoders. Den
andra uppsattningen skickar en dedikerad signal till en
sakerhetsmodul som da vet var i rummet roboten befinner

att halla och forma sacken. sig. ALC-modulen programeras for att aktivt avgransa var

roboten far befinna sig vilket medfor att man kan placera
skyddsstaketet narmare roboten.

Ytterligare nyheter ar en forbattrad layout i skapet med
battre tillgang till komponenterna. HMIn ar uppdaterad till
en 8.4" SVGA-skarm med 16.7 miljoner farger. Antalet 1/0 &r
utokat upp till 120 insignaler och 96 utsignaler.

Vara egenutvecklade maskiner loser
problemen. Mangeltransportdér med
en pneumatiskt fjadrad och
gummerad trumma som pressar
sacken, Presstransportor dar tva
bandtransportérer ligger ovanpa
varandra i en kilform dar sacken aker
genom, Skaktransportér med
kvadratiska rullar eller en
kombination av dessa.

Kraton Chemical

Samma koncept géller for placering av
ark som mellanldgg mellan sacklaven
eller som topp och bottenark. Med ett
pneumatiskt vakumsystem med
sugkoppar monterat pa robotverktyget
kan roboten skota plock och placering
fran ett arkmagasin.
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PVC-tillverkare Combiix
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